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“Ulkemiz I¢in Diinya Ile Yarisiyor...’

POYRAZ

UYARI TAKIMI

ITU ELEKTRIK ~ELEKTRONIK RF LAB
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1. Giris

iTU’It miihendis adaylari olarak olarak multikopterler lizerinde kendi gelistirecegimiz
kontrol ve haberlesme sistemlerini kullanan multikopter ile 2016 SUAS AUVSI
yarismasindaki gérevleri tamamlayip kazanacadimiz basari ile uluslararasi dizeyde
iTU’nin adini duyurmayi hedefliyoruz.

Quadcopter Nedir?

Ayni zamanda quadrotor helikopter, quadrocopter,
guadrotor ve quadracopter isimleri  verilen
quadcopter, doért motor tarafindan kaldirilan ve
yuratilen bir multicopterdir. Sabit kanath hava
araglarinin aksine quadcopterler kaldirma kuvvetini
donen Kkiriglerden elde ettigi icin rotorcraft sinifina
girer. Helikopterlerin aksine, quadkopterler genellikle
simetrik olarak yerlestiriimis pervaneler kullanir.
Bunlar kollektif olarak ayarlanir ancak helikopterdeki
gibi  “cyclic” degildir. Cihazin kontroli motorlarin
donus hizini degistirerek, yani tork yukunu ve &
itme/kaldirma karakteristiklerinde farkhlik yaratarak
saglanir.

2. Amag

istanbul Teknik Universitesi, gegmisten gelen birikimi ve o6grencilere sagladig
imkanlar ile dlkemizin en 6nemli muhendislik 6gretimi kurumlarindan birisidir. Bizler
de bu buyuk ailenin Uyeleri olarak aldigimiz egitimi pratik bir uygulamaya dokerek
gercek bir muhendislik ¢alismasini bastan sona tamamlamak amacindayiz. Bunun
icin dunya capinda buyuk kuruluglarin destekledigi ve saygin Universitelerin katildigi
miihendislik tasarim yarismalarinda istanbul Teknik Universitesini en iyi sekilde
temsil etmektir.

Bu surecte teknik bilgi birikimimizi arttiracak, elde ettigimiz deneyimleri raporlayip
cesitli tez caligmalari ve makaleler olarak da Turkge olarak bilim ve sanayi dunyasi ile
paylasacagiz.

3. Projenin Kullanim Alanlan

Arama kurtarma, glvenlik, takip-gdzlem, sosyal, film, reklam gekimleri, robot
teknolojisi, ugus kontrol teorisi ve askeri alanlar olmak Uzere gok genis bir kullanim
alanlarina sahiptir. Kolay uretilebilir olmasi, kullaniminin kolay olmasi ve diger
insansiz hava araglarina kiyasla boyutunun ve maliyetinin disik olmasi tercih
sebeplerindendir. Ayrica diger hava araglarina gore ani ivmelenmeye oldukga musait
olmasi yine tercih sebeplerindendir.




4.Proje Plam

Proje Planinda oncelik AUVSI SUAS yarismasina katiimaktir.

Bunun i¢in Poyraz Takiminin hedefinde Q1 versiyonu olan hava aracini ugurmayi
basarabilmek,

Q1 versiyonunda istenilen koordinatlara gidebilme, bulundugu yerin koordinatlarini
bulabilmek, havada bireye bagli kalmadan, kumanda kullanmadan otonom ucgus
gerceklestirmek hedeflenmektedir.

POYRAZ Q2 hava aracinda bu 6zellikler diginda yarigmaya yonelik goruntu islemeyi
kullanan gorevleri basarabilmek, havadan birakilan topun istenilen hedefe gitmesini
saglayabilmek amaclanmistir.

Yarisma icin hazirlanan POYRAZ Q2 araci , bitiin insansiz hava araci dzelliklerini
bulunduran hava aracini yapmayi basarabilmek , insansiz hava aracini olabildigince
insandan bagimsiz olmasini saglamak, istenmektedir.

Poyraz Takimi olarak Projenin Ayrintili Plani ve gorev dagilimi en asagidaki ektedir.
Mevcut Durum

Hava aracinin, ugusa hazir hale gelmesi icin internetten temin edilebilecek malzeme
eksiklikleri vardir. Motor kontrol, itis kuvveti ve gugc elektronigi analizleri devam
etmektedir. Analizler diginda Poyraz takimi ;

e AMP ucus kontrol kartini geligtiriimeye caligiliyor.

e Minimum enerji ve maksimum verim elde etmek i¢cin servo motoruna
verilebilecek sinyalin slresini arastiriliyor.

e Ucus suresini arttirmak igin hava aracina koyulabilecek maksimum pil adeti
hesaplaniyor.

¢ Aractaki elektromanyetik gurtltiyu nasil onlenebilecegi planlaniyor.

e Q1 hava aracimizi insanlara tanitmak igin afisler, web sitesi, sosyal medya
araclarini kullaniliyor.

e Otonom kontrol igin yazlim mimarisi gelistirme Gzerinde galisiliyor.

Versiyonu Q1 olan hava aracimizin malzemelerin gelmesi ve montaj islemleri ile
1-2 haftalik sirmesi planlanmaktadir . Poyraz Q1 Quadcopter versiyonunu takipgilere
sunmak ve yarismaya yonelik ¢alismalara baglamak takimin planlari arasindadir.
Ardindan 2. versiyon olan Poyraz Q2 aracini , yarismanin goérevleri basariyla
gerceklestirmek , insansiz hava araglarinda kullanilacak yeni yontemler gelistirmek
planlaniyor.
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Kasim Haziran
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Q2 hava
aracinin
Test
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Q1 hava aracinin yapim ve test agsamasi: 1. versiyonu olacak olan hava araci
igin gerekli olan malzemeler temin edilecek. Montaji yapilacak ve ugmaya
hazir hale getirilecek.

Dergiye ve sunuma yonelik ¢calisma: Yarisma igin istenilen teknik dergiyi 18
Mayis 2016’ya kadar yapilacak. Yarigma gununde takimlardan istenilen s6zIu
sunum icin dosya cikartilacak. Teknik dergi, gorev testlerini, gorevi hava
aracina nasil ogretildigini, ¢ikan zorluklari, ve ¢6zUm agsamalarini igeren yazili
metindir.

Q2 hava aracinin yapim asamasi: Yeni versiyon olan Q2 hava araci,
yarismaya yonelik olarak tasarlanacak, malzemelerin siparisleri verilecek,
montaji yapilacak ve ugmaya hazir hale getirilecek.

Q2 hava aracinin goreve yonelik calisma: Yarismalarda yapilmasi istenilen
gorevleri hava aracimiza yaptirabilmek.

Q2 hava aracinin test asamasi: Hava aracimizin, goérevler, guvenlik, acil
durumlar teknik dergi igin testler yapilacak.




5.Yarisma Bilgileri

Takimin ismi:

ITU Poyraz Takimi

Yarismanin Ismi:

2016 AUVSI SUAS Yarigmasi

Yarismanin Linki:

http://www.auvsi-seafarer.org/

Tard:

insansiz Hava Aragclari Yarismasi

Kategori:

Otonom Multi-copter

Yarismanin Baglayacagi Tarih :

15-19 Haziran 2016

Yarigmanin Yeri :

Webster Field,Patuxent River, MD

Gecen sene katilan takimlar neler basardilar
?

e Ucan aracin havada iken bulundugu
yerin koordinatlarinin
belirleyebilmesi,

e Ucan aracin otonom olarak istenilen
koordinatlara ilerleyebilmesi,

e Ucan aracin avadan birakilan cismin
istenilen yere dismesini

e Ucan aracin belirlenen hedefin
seklini ,rengini , Gstindeki harfin
belirlenebilmesi saglandi.

Bu sene ITU Poyraz Takimi digerlerinden
farkli olarak neyi basarmayi hedefliyor ?

¢ Ucan aracin otonom olarak kalkis
yapabilmesini,

e Ucan aracin belirlenen hedefin seklini
,rengini ,Ustindeki harfi ve harfin
rengini daha etkili bir sekilde
belirlenebilmesini

e Aracin hedefin sifresini (QR kod)
kendiliginden ¢ozmesi,

e Ucan aracin hedefin canli oldugu
durumlarda ,canlinin neler yaptigini
otonom olarak belirlenmesi
hedefleniyor.



http://www.auvsi-seafarer.org/

2016 AUVSI SUAS Nedir ?

insansiz Arac Sistemleri Uluslararasi Dernegi (AUVSI) onun
14 yilhk Ogrenci Insansiz Hava Sistemleri (SUAS) Yarismasi
duyurdu. Uyarici ve bu yenilikgi teknolojinin ilgi tesvik ve bu
alanda kariyer tesvik etme amagli, rekabet belirli ve bagimsiz
hava operasyonu tamamlama yetenegine sahip bir sistem
tasarlamak imal ve gostermek igin 6grencilerle yapilan bir
etkinliktir.

2016 AUVSI SUAS Yarigmasi’nin Amaci Nedir ?

SUAS Yarigsmasi baglica odak noktasi , glivenli uygulama ve yuriGtmedir. Bunu,
Sistem Muhendisligi prensiplerinin gelistiriimesini ; 6zerk ¢alismasini ;

insansiz Hava Sistemi (UAS) basariyla gorevlerini yerine getirebilmeyi amagclayan bir
yarigmadir.

Yarisma Nasil Puanlandirilacak- Degerlendirilecek ?

Yarigma u¢ ana kademeli elemanlari uzerinde durulacak. Her eleman bir

UAS alanda yuratilecek bir takimin yetenegi belli bir ylzini vurgulamak igin
yapilandiriimistir.

1) Teknik Dergi : Takimin, sistemlerini iletisimine, muhendislik yaklasimina,
tasarimina , testine ve degerlendirmesine odaklanir .

2)FRR S6zIu Brifing(Sunum) : Ucgus Hazirhk Degerlendirmesi (FRR) , analize
odaklanir ve gergeklestirilen testleri,

guvenlik ve misyon riskleri,
risk azaltma konulari agiklanir. Ayrica takimin sunum becerileri odagi igerir

3) Ucus Gorevleri_ve Gosterileri : operasyonel performansina odaklanir

Arag sistemleri, yuk sistemleri, haberlesme sistemleri ve zemin

kontrol sistemleri. Ayrica takimin genel beceriler, koordinasyon odaklanmak igerir.




AUVSI SUAS Yarismasina Katilan Takimlar ve Dereceleri

Katilan 39 takimdan , Universitelerin 21’i Amerika’dan , 2’si Almanya’dan ,3’u
Hindistandan, 1’i israil’den, 2’si Almanya’dan 2 si Tiirkiye’den ve 7’si digerlerinden
katihm olmustur.

Yarismanin 1’si Hindistan’dan, 2’si israil’den, 3'sii Amerika’dan olmusken
,Turkiye’den Anadolu Universitesi 6’'nci, Istanbul Teknik Universitesi 19’uncu
olmustur.

Firsatlar olarak ; takim
dyelerinin , muhendislik, bilim
adami ve liderlik iglerinde igin
mulakatlara alinilabilinir.
Ornegin UAS olarak
gelismekte olan teknoloji
alanlarinda, staj temin
edilinebilinir.

Sekil 1- 2015 SUAS Yarigsmacilari




6. Biitce Gereksinimi

Kisi Basi Gereken Ucret
*Ucak Bileti (Gidis-donus) 2.500 TL
*Konaklama-Arag kiralama-Gunluk Masraflar | 830 TL
(6 Glin)
Ortalama Ucret (6 kisi icin) | 20.000 TL

*7 Kasim 2015 tarihinden segilen , 13-20 Haziran arasi THY ugak bileti fiyat

* Americas Best Value Inn and Suites Lexington Park oteli, 13-19 Haziran arasi 2
kisilik oda fiyati 1.000 TL'dir Otel fiyatlar kisi basi yaklagik gunlik 100 TL'dir. Arag
Kiralama kisi basi glnlik 100TL ‘dir. GUnlik masraflar kisi basi giinde 150 TL dir.
Konaklama-Arag kiralama-Gunluk masraflar 6 kisi ve 6 gun igin 4200 TL dir.

Yarisma icin Gereken Ucret

*Yarismaya Katilim ve Para Transfer Ucreti | 3.000 TL (1.000$)

*Q2 Donu igin Malzeme ve  Elektronik | 12.000TL
Devreler

*Katilim dcretinin linki ;
https://docs.google.com/forms/d/1yBnr5KykXkQ22zVyPIlrg68Phvw9bxNpA35kCN1Hz
O2l/viewform

*Q2 Donu igin Malzemeler |

DSLR Mini Kamera Hava araci iskeleti

IR Kamera Motor
+ESC+Pervaneler

SRIC Data Kablosu
DJI AVL58 FPV
moduli

OSD modil Gimball

Projenin ~ Toplam | 35.000 TL
Maliyeti



https://docs.google.com/forms/d/1yBnr5KykXkQ22zVyPlrg68Phvw9bxNpA35kCN1HzO2I/viewform
https://docs.google.com/forms/d/1yBnr5KykXkQ22zVyPlrg68Phvw9bxNpA35kCN1HzO2I/viewform

Yarismaya Katilim

Yarigma sirasinda gorev alacak kisilerin sorumluluklari agagida verilmistir:

1.

3.

Detayl sunum yapabilmek igin;

Yarismanin puanlanmasi, sunumun olabildigince detayl yapilabilmesine gore
degismektedir. Bundan dolayr maksimum puan alinabilmesi igin teknik ekibin
tumundn yarismada bulunmasi gerekmektedir.

Gorevlerin teknik olarak ayrintili olmasi;

Teknik ekipteki Uyelerin, yer istasyonunda uzman olduklari bolimlerle ilgili
teknik bilgiye sahip olduklarindan, yer istasyonundaki gorevlerde kendi
bolumlerinin kendilerinin yapmasi gerekmektedir.

Acil durumlarda ;

Ekipteki herkesin kendine ait uzmanliklari oldugundan, aragta ve vyer
istasyonunda teknik veya yazilimsal bir sorun oldugunda acil mudahale
edilebilmek icin teknik ekibin tamaminin bulunmasi gerekmektedir.

Sponsorluk Planlari

Bltge ihtiyaglarimizin énemli bir tutari ulasim ve konaklama igin ayrilmistir.
Buna yonelik Ucak ulasim sirketlerine yonelik sponsor arayislarimiz devam
etmektedir.

Universite I¢i Destekler

Projeyi gerceklestirme asamasinda, Elektrik-Elektronik RF Laboratuvari, testlerin
yapilabilmesi igin gerekli olan yeri ve montaj malzemelerini bize temin ederek destek
olmaktadir.




7.Danismanlarimiz

Prof. Dr. Halit Siileyman Tiirkmen

Danisman

istanbul Teknik Universitesi Ugak ve Uzay Bilimleri Fakiiltesi,
Maslak, istanbul 34469

Tel: +90 (212) 285 3196

Faks: +90 (212) 285 2926

E-posta: halit@itu.edu.tr

Dog. Dr. Mehmet Zeki COSKUN

Teknik Danigman

istanbul Teknik Universitesi insaat Fakiiltesi,
Geomatik Mihendisi ,

34469 Maslak / istanbul / Turkiye

Tel: +90 (212) 285 6573

Faks: +90 (212) 285 3414

E-posta: coskun@itu.edu.tr
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8.Ekip

Resit DEMIRKIRAN

Ortaklar Anadolu Lisesi mezunu. istanbul Teknik Universitesi
Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi Lisans 3.sinif ve Yan dal
programi Makina Muhendisligi 6grencisi.2016 AUVSI SUAS
yarismasi icin POYRAZ Q.1 Takiminda ekip kaptani olmakla
beraber Rf kumanda, yer istasyonu hakkinda calismalari
ustlenecektir.

E-posta: rst.demirkiran09@gmail.com

Tel: 0543 377 1862

Fatih KARACA

Adnan Menderes Anadolu Lisesi Mezunu. . istanbul Teknik
Universitesi Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi Lisans
3.sinif 6grencisi.2013-2014 yilinda Otokon Kuliblnde ve
ITURO yarismasinda goérev aldi. 2016 AUVSI SUAS
yarismasi icin POYRAZ Q.1 takiminin yazilim, dinamik ve
sistem modelleme gorevlerini Ustlenecektir.
E-posta:fatihkaraca93@gmail.com

Tel: 0506 280 5855

Garen HADDELER

Habire Yahsi Anadolu Lisesi mezunu. istanbul Teknik
Universitesi Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Lisans
1.sinif 6grencisi. RF laboratuvarinda 2014-1015 yilinda
mikrodenetleyiciler Uzerine ¢alismalarda bulundu. 2016
AUVSI SUAS yarismasi icin POYRAZ Q.1’in ugmasini
kontrol eden kontrol karti olan Ardupilotun yazilim
mimarisinin sorumlulugunu Ustlenecektir.

E-posta: g.haddeler@gmail.com

Tel:0534 599 7932
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Serhat TEKIN

Hayrullah Kefoglu Anadolu Lisesi mezunu. istanbul Teknik
Universitesi Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Lisans
3.sinif dgrencisi. Otokon Kuliibiinde ve iTURO
yarismasinda gorev almakta. 2016 AUVSI SUAS yarigsmasi
icin POYRAZ Q.1 takiminin yazilim, dinamik ve sistem
modelleme gorevlerini Ustlenecektir.
E-posta:serhattekin590@gmail.com

Tel:0531 656 1787

Murathan Aykanli

Bornova Anadolu Lisesi mezunu. Istanbul Teknik
Universitesi Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi 3. sinif
ogrencisi. Daha once IEEE bunyesindeki Eestec kulibunde
calist. Bu sene de OTOKON kuliblinde Sponsorluk
Koordinatérliginde c¢alisiyor. Quadrocopter ekibinde
elektronik devre ve gu¢ bolimune ek olarak sosyal medya
kullanimi isgini yarutecek.

E-posta :aykanli@itu.edu.tr

Tel:0507 020 2612

Berkay Nerse

Manisa Anadolu Ogretmen Lisesi mezunu.Istanbul Teknik
Universitesi Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi 2. sinif
ogrencisi.Elektrik-Elektronik Fakultesi'nde bulunan
Endustriyel Otomasyon Lab.'inda iki yil sureyle PLC'ler
uzerine arastirmalar yapti. 2016 AUVSI SUAS yarigsmasi
icin POYRAZ Q.1 Takiminda elektrik motorlarinin kontroli
ve sistem dinamigi analizi Gzerine ¢alismalari
ustlenecektir.

E-posta:nerseb@gmail.com

Tel:0554 649 8976

12


tel:0531
tel:0507
tel:0554

9.Ekler

e Sponsorluk Planlari
e Ekip Ayrintili Is Plani(Takvim)
e Yarigmaya Katilanlarin Derecesi
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